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                    Plateforme d'imagerie par rayons X ISIS4D

                

            

        
    



                
                    



                
                
                    



                
            


        


                

            
    
    
        
            
                    
                
            
                
                        
                            
    

            
                
                
                    



                
                

    
        



    


                

    
        
            



        

        
                
                    
                    ISIS4D est une plateforme, labellisée par l'Université de Lille et Centrale Lille, dédiée à la microtomographie rayons X regroupant 7 laboratoires de la région Hauts de France. Ses ambitions sont de mener des caractérisations tridimensionnelles des matériaux et des études in situ sous chargements complexes. 
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                    Plateforme de micro-tomographie par rayons X ISIS4D.

                

            

        
    



                
                    



                
                
                    



                
            


        



    

            
                
                
                    



                
                

    
        



    


                

    
        
            



        

        
                
                    
                    La microtomographie par rayons X est une méthode d’imagerie non invasive, issue du domaine médical permettant d’obtenir une représentation en coupe ou en 3D de l’intérieur d’un objet. Elle s’applique à un grand nombre de matériaux pour un contrôle non destructif ou dimensionnel via un traitement des images obtenues. 

                

            

        
    



                
                    



                
                
                    



                
            


        



    

            
                
                
                    



                
                

    
        

    



    


                

    
        
            



        

        
                
                    
                     L’étude sous chargements complexes à travers différents dispositifs  d’essais in situ (traction, compression et triaxiale) est également  réalisable, tout comme le suivi temporel via des mesures de champs  (corrélation d’images volumiques).  
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                    	Caractérisation tridimensionnelle de la microstructure de matériaux avec une taille voxel de 0,4 à 120 μm
 - Contrôle dimensionnel de pièces industrielles
- Caractérisation de défauts (porosité, fissures, corps étrangers…)
	Génération de maillage à partir de la géométrie réelle
	 Réalisation d'essais in situ sous sollicitations mécaniques avec suivi par corrélation d'images
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                 Identification de la porosité à l’intérieur d’une culasse en alliage d’aluminium. 
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                Culasse observée à deux échelles : mise en évidence des défauts et de la microstructure.
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                Champ de déplacements obtenu par corrélation d'images volumiques.
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